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1. Zu den theoretischen Voraussetzungen vgl. Toth (2012-14). Die Be-

schränkung auf S* ⊃ S ist v.a. für die exessiven Subkategorien wichtig, d.h. 

Fälle wie der folgende, bei dem ein exessives Vorfeld von S vorliegt, wird 

damit ausgeschlossen. 

 
Rue Raymond Losserand, Paris 

2.1. Totale Vorfelder 

2.1.1. Adessive 

2.1.1.1. Nicht-überlappende 

 
Rue Wurtz, Paris 
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2.1.1.2. Überlappende 

 

Rue Curial, Paris 

2.1.2. Exessive 

2.1.2.1. Nicht-überlappende 

 

Rue des Favorites, Paris 
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2.1.2.2. Überlappende 

 

Arthur Rohn-Str. 12, 8055 Zürich 

2.1.3. Inessive 

 

Am Glattbogen 117, 8050 Zürich 
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2.2. Partielle Vorfelder 

2.2.1. Adessive 

2.2.1.1. Nicht-überlappende 

 

Luzernerring 97, 4056 Basel 

2.2.1.2. Überlappende 

 

Rue Daviel, Paris 
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2.2.2. Exessive 

2.2.2.1. Nicht-überlappende 

 

Alderstr. 21, 8008 Zürich 

2.2.2.2. Überlappende 

 

Dierauerstr. 2, 9000 St. Gallen 
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2.2.3. Inessive 

Hier kommen definitionsgemäß nur Innenhöfe und z.T. Hinterhöfe in 

Betracht. 

 

Hohlstr. 213, 8004 Zürich 
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